SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.04.
ROZBIORKA ELEMENTOW DROGI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikaeicihicznej (SST)gswymagania dotycce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérk elementéw drog w ramach realizacji zadariazebudowa odcinka drogi gminnej gruntowej w miejLowasci
Skrzydtowo Gmina Nowa Karczma.”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument w pogbowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na roboty zwizane z wykonaniem zadania wymienionego w punkdie 1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teclaniej dotycz zasad prowadzenia robét z@anych z rozbiork elemen-
téw drogi wykonywanych jako roboty przygotowawcze.

Zakres robot okidony w dokumentacji projektowej obejmuje usggié i odwiezienie materiatu na skiad:
- poreczy ochronnych
- nawierzchni z betonu asfaltowego oraz z kostkiikamej

Zamawiajcy wskae ktére materialy pozostgjego whasnécia oraz poda miejsce ich sktadowania.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stosowane oldlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania oggpoeakt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padar6ST D-00.00.00. ,Wymagania ogol-
ne” punkt 2.

3.SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogéine” puhk
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementéw drog me by wykorzystany sprg podany porsej, lub inny
zaakceptowany przez Kierownika Projektu:

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody erarowe,

- zrywaki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagagdne” punkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiaty z rozbi6rki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000QWymagania ogdélne” punkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozhiérkowe elementéw drdg obejmupunécie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienanw punk-
cie 1.3. zgodnie z dokumentagjrojektowg lub wskazanych przez Kierownika Projektu.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaejientaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Kierownik &lektu mae
polecic Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ¢kmy przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mana wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okény w SST lub przez Kierownika Pro-
jektu.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasiem frezarek drogowych, najespetné warunki okrélone w
SST D-05.03.11. ,Frezowanie na zimno nawierzchwirhicznych”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnyduysuwane bez powodowaniaednych uszko-
dzen.

O ile uzyskane elementy nie siaic wiasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone wskazane
przez Kierownika Projektu.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST st wlasnacia Wykonawcy, powinny b§ usunite z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dragajdugce se w miejscach, gdzie zgodnie z dokumengapyojek-
towa beds wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczegddnmalezy zapobiec gromadzeniu
sie w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nale wypetnic, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otacaapgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w SST D-02.03.01. ,Roboty ziemne.
Wykonanie nasypow”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogbnakt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiorkowych
Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie kompldégiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych da@mego wykorzystania.
Zag:szczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni powinno spetniggmaga-
nia okr&lone w SST D-02.03.01. ,Roboty ziemne. Wykonanie egdw”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0000QWymagania ogdlne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowe robét zwiyzanych z rozbiérkelementow drog jest:
- dla nawierzchni, podbudowy, chodnika 2 fmetr kwadratowy),

- dla kraweznika, obrzea - m (metr),

- dla znakéw drogowych, stupkéw - szt. (sztuka),

- dla tawy podkrawznikowej — n? (metr szécienny).

8. ODBIOR ROBOT



8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-000QWymagania ogélne” punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne” fithk
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdét obejmuije:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhbjorki

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

- wyroéwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw i obrzey:

- odkopanie krawznikOw i obrzery wraz z wygciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ewenteaimiv betonowych,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozhbiorki,

- wyroéwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbioérki chodnikéw:

- reczne wygcie plytek betonowych, lub rozkucie i zerwanie iobhynateriatow chodnikowych,
- ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanegaladrki w celu ponownego jepycia, z ut@eniem na poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

- wyroéwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki znakéw drogowych i stupkéw prowachzch U-1:

- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

- odkopanie i wydobycie stupkéw metalowych i z twawzsztucznych,

- zasypanie dotow po stupkach wraz zeszgzeniem do uzyskanig=1,00 wedtug BN-77/8931-12,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki;

Dokumentacja projektowa obejmuje rozbiorki elementiiogi:
- podbudowy z kruszywa kamiennego, warstwa géob20 cm,
— podbudowy z kruszywa kamiennego, warstwa géob®5 cm,
— nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznychistvea grubéci 10cm,
- chodnika z ptyt betonowych 50x50,
- kraweznikow betonowych 15x30cm,
- obrzery betonowych 8x30 cm,
- stupkéw z rur do znakéw drogowych, stupkéw prowsgzh z tworzywa sztucznego typu U-1 z oznaczeniem
LKm” i ,hm”,
- tarcz znakow drogowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu.



