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1 WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna ST-2.0 ,,Roboty drogowe”, dotyczy warunkow technicznych oraz
sposobow wykonania 1 procedur kontroli i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z
projektem budowlanym dla zadania ,,Przebudowa drogi gminnej 188012G Nowa Karczma -
Lubieszynek™.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy, przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
Odstegpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych, prostych i drugorzednych robdt o niewielkim znaczeniu, dla ktorych
istnieje pewno$é, ze podstawowe wymagania beda speinione przy zastosowaniu metod
wykonania wynikajacych z doswiadczenia 1 przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.
Niniejsza ST dotyczy wszystkich rob6t budowlanych stanu surowego i wykonczeniowego dla
zadania:
e budowa nawierzchni drog gminnych, zjazdow i chodnikéw z kostki betonowej;
e regulacje pionowa studzienek wpustow deszczowych (w razie potrzeby z koniecznag wymiang
elementéw betonowych);
e regulacje pionowa studzienek rewizyjnych (w razie potrzeby z konieczng wymiang elementow
betonowych);
o regulacje pionowg zaworé6w wodociggowych (w razie potrzeby wymiana Skrzynek
wodociggowych);
e regulacje wysokosciowa studni kanalizacji teletechnicznej wraz z ewentualng wymiang
elementow betonowych.

2 WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz za prowadzenie
robot i dokumentacji budowy zgodnie z wymaganiami Projektu, Prawa Budowlanego, Norm
Technicznych, Decyzji udzielajacej pozwolenia na budowe, przepisow bezpieczenstwa oraz
postanowien Kontraktu-Umowy.

Wykonawca zrealizuje, przed przystgpieniem do robot zasadniczych nastgpujace prace
przygotowawcze:

e prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu,
prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodno$ci warunkow istniejacych z Projektem,
zabezpieczenie lub usunigcie istniejacych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu,
zabezpieczenie obiektow chronionych prawem,
przejecie i odprowadzenie z terenu robot wod opadowych i gruntowych,
oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym (drogi kotowe, szynowe, wodne),
dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu budowlanego,
wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych, wykonawczych.

3 ROBOTY DROGOWE
3.1 Materialy

a) Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji sa:
o thuczen - kruszywo bazaltowe w postaci mieszanki oznaczonej jako ,,niesort 0/63",
spelniajgcej wymagania PN-B-11112:1996,
e cement - cement portlandzki klasy 32,5, spelniajacy wymagania PN-B-19701:1997,
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e woda - woda technologiczna stosowana do wykonania betonow i stabilizacji gruntu,
spelniajgca wymagania PN-B 32250,
e piasek i zwir - kruszywa mineralne okreslone w PN-B-11111:1996 i spetniajace nastepujace
wymagania:
o zawarto$¢ frakcji ¢ > 2 mm - ponad 30 %
o zawartos¢ frakcji ¢ < 0,075 mm - ponizej 15 %
o zawartos¢ czesci organicznych - ponizej 1 %
o wskaznik piaskowy od 20 + 50 (WP)
o chudy beton-mieszanka betonowa kruszywa z cementem o wytrzymatosci na $ciskanie 6+9
MPa, zgodny z PN-88/B-6250,
e clementy betonowe, prefabrykowane metoda wibroprasowania, przeznaczone dla
budownictwa drogowego, klasa wytrzymatosci ,,50", gatunek 1, kolor i ksztalt zgodny z
projektem oraz z wlasciwg Aprobatg Techniczng IBDiM, nasigkliwo$¢ ponizej 5% wg
wykazu:
kraweznik drogowy 15 x 30 cm, 20 x 30cm
obrzeze chodnikowe 8 x 30 cm,
kostke betonowa gr. 8 cm, do nawierzchni drogowych,
kostka sopocka (chodniki) — przez kostke sopocka rozumie si¢ kostke kwadratowa gr. 6 cm/
20 x 20 cm z faktura granitu.

b) Wszystkie materialty przewidywane do wbudowania beda zgodne z Projektem i poleceniami
Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace materiatéw oraz odpowiednie §wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do
obrotu i stosowania w budownictwie.

c) Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z
zatozeniami PZJ.

3.2 Podstawowe warunki techniczne wykonania robét
3.2.1 Wykonanie prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowal w terenie punkty glowne osi trasy oraz
punkty wysokosciowe (repery boczne). Przyjecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci
Inspektora Nadzoru, w oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego. Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne do szczegblowego wytyczenia i sprawdzenia robot.

3.2.2 Profilowanie i zageszczenie podloza gruntowego

Wykonawca moze przystagpi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i1 zaggszczenia
podtoza po zakonczeniu i odebraniu robot zwigzanych z wykonaniem elementéw uzbrojenia terenu i
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W
wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany i samochodowy. Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone
z wszelkich odpaddéw oraz btota i rozluznionego nadmiernie gruntu. Po oczyszczeniu powierzchni
podloza, ktéore ma by¢ profilowane, nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie zaprojektowanych rzednych podtoza.

Zaleca si¢, aby rzgdne terenu, przed profilowaniem, byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podtoza. Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i
wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystgpieniem do profilowania oczyszczonego podtoza
jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami sredniego walca stalowego, gladkiego lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy
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przystapi¢ do jego dogeszczenia przez walowanie. Jakiekolwiek nierowno$ci powstate przy
zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowa¢ wedhug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej
zgodnie z PN 88/B-04481 (metoda 1 lub II). Wilgotno$¢ gruntu podioza przy zaggszczeniu nie
powinna rozni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz + 20 %.

Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podloza (1)

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ 1
Ruch ciezki i bardzo Ruch mniejszy od
cigzki cigzkiego
Goérna warstwa o gruboscei 20 cm 1.03 1.00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robot 1.00 0.97
ziemnych lub terenu

Jezeli po wykonaniu robo6t zwiazanych z profilowaniem i zageszczaniem podioza nastapi przerwa w
robotach, to Wykonawca winien zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem.

3.2.3 Podbudowa piaskowa (Zwirowa)

Do wykonania podsypki piaskowej jako warstwy odsaczajacej pod nawierzchnie nalezy
stosowa¢ piasek $rednio lub gruboziarnisty wg PN-B-11113:1996. Uzyty piasek nie moze zawierad
gliny w iloéciach ponad 5 %. Pozostate warunki wykonania robét jak podtoza gruntowego.

3.2.4 Podbudowa z tlucznia kamiennego

Thuczen (,,niesort 0/63") przeznaczony na podbudowe tluczniowa powinien odpowiadaé
wymaganiom PN-B-11112:1996. Zrédto pozyskania (zakupu) materialéw na wykonanie podbudowy
thuczniowej powinno by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Dowdz thucznia na miejsce
wbudowania odbegdzie si¢ transportem samowyladowczym. Rozscielenie tlucznia w warstwie
podbudowy odbedzie si¢ mechanicznie, przy uzyciu rowniarki lub uktadarki kruszywa. Podbudowa
powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nie przenikanie czastek podtoza do warstw wyzej
lezacych. Podbudowy tluczniowe o grubosci 20 cm wykonywane bgda w dwoch warstwach - dolna
warstwa 10 cm, gorna - 10 cm, zgodnie z wymaganiami PN-84/S-96023. Zaggszczenie wykonane
bedzie walcem stalowym, gladkim, wibracyjnym, dwuwalowym. Watowanie nalezy wykonywac z
polewaniem woda.

Wymagania odno$nie walowania:

e zageszczanie powinno odbywaé si¢ zgodnie z ustalonym schematem przej$¢ walca w zalezno$ci
od szerokosci zaggszczanego pasa roboczego i1 grubosci watowanej warstwy,

e zageszczanie nalezy prowadzi¢ poczawszy od krawedzi ku $rodkowi, najezdza¢ walowana
warstwe kotem napedowym, w celu unikniecia zjawiska fali przed walcem,

e manewry walca nalezy przeprowadza¢ plynnie, na odcinku juz zaggszczonym,

o predkos¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna, w granicach 2-4 km/h na poczatku i 4 - 6 km/h
w dalszej fazie walowania,

e walowanie na odcinku tuku poziomego o jednostronnej przechylce poprzecznej, nalezy rozpoczaé
od dolnej krawedzi ku gorze,

e walce wibracyjne powinny posiada¢ zakres czestotliwosci drgan w przedziale 33 - 35 Hz.

Podbudowa z thucznia, po zwalowaniu, musi osiagna¢ wymagana no$nos¢ w zaleznoSci od
kategorii ruchu.
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Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcenia mierzony
przy uzyciu plyty o $rednicy 30 cm (MPa)

Pierwotny Wtorny
Ruch $redni 100 170
Ruch cigzki i bardzo cigzki 100 200

Zageszczenie podbudowy tluczniowej rozscielanej rgcznie nastapi przy uzyciu plyty wibracyjnej.
Szeroko$¢ wykonanej podbudowy z tlucznia powinna by¢ zgodna z projektem. Jezeli podbudowa nie
jest obramowana krawe¢znikiem, opornikiem lub opaska, powinna by¢ szersza od warstwy na niej
lezacej o 10 cm z kazdej strony. Tolerancja szerokosci podbudowy z tlucznia na tukach i prostych w
stosunku do podanej w projekcie, nie powinna przekracza¢ + 5 cm. Rzedne wysokosciowe osi i
krawedzi jezdni nie powinny r6zni¢ si¢ od projektowanych o wiecej niz 2 cm.

3.2.5 Nawierzchnie z drobnowymiarowych elementow betonowych

Roboty nawierzchniowe nalezy realizowa¢ zgodnie z wytycznymi nastgpujacych norm:
- PN-74/S-96017 - Nawierzchnie z ptyt betonowych.

Elementy betonowe winny spetnia¢ wymagania techniczne okre$lone we wlasciwej Aprobacie

Technicznej dla gatunku 1, a Wykonawca winien zapewni¢ dostawe materiatdow spelniajacych te
wymagania wraz ze $wiadectwami badan i klasyfikacji wydanymi przez Producenta. Kostki i ptyty
nalezy uktada¢ na uprzednio odebranej podbudowie na warstwie podsypki cementowo-piaskowej (1:4)
o grubosci 3 cm, stanowigcej warstwe wyrownawczg. Elementy nawierzchni nalezy uktadaé stosujac
uprzednio uzgodniony wzor oraz projektowane spadki poprzeczne i podtuzne nawierzchni.
Kostke i ptyty nalezy uklada¢ mozliwie Scisle przestrzegajac wigzania i dopuszczalnej szerokosci
spoin (ok. 2+3 mm), jednoczes$nie na calej szerokosci pasa drogowego stosujgc odpowiednie szczeliny
dylatacyjne. Spoiny, po ostatecznym dogeszczeniu i wyprofilowaniu nawierzchni, nalezy wypetic¢
zasypka z drobnoziarnistego piasku. Ubijanie ulozonych w nawierzchni prefabrykatow polega na
trzykrotnym przejéciu ptyty wibracyjnej przed spoinowaniem i po spoinowaniu. Ptyta wibracyjna do
robot nawierzchniowych powinna dysponowaé sita od$rodkowa 16+20 kW, powierzchnig robocza
0,35+0,50 m? i czestotliwo$cia 75+100 Hz. Zabrania si¢ dokonywania ci¢¢ wzoru nawierzchni w pasie
roboczym (szczeg6lnie w tukach) jezdni i chodnikow. Oceny jakosci wbudowanego materiatu nalezy
dokonywa¢ na biezaco zgodnie z wymaganiem wlasciwej Aprobaty Technicznej. Po zakonczeniu
robot, na kazdym odcinku, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonania nawierzchni z zalozeniami Projektu
pod wzgledem geometrii nawierzchni i1 spadkow podluznych i poprzecznych oraz lukow.
Dopuszczalne sg nast¢pujace odchylenia: od wymaganej niwelety +£ 5 cm w przekroju podtuznym i 1
cm w przekroju poprzecznym, od wymaganej osi = 1 cm, od wymaganej geometrii w rzucie
poziomym % 5 cm.

3.2.6 Krawezniki drogowe i obrzeza chodnikowe

Roboty nalezy realizowa¢ zgodnie z wytycznymi technicznymi zawartymi w BN-80/6775-03
oraz w Katalogu Powtarzalnych Elementéw Drogowych wydanym przez CBPBDIM w 1982 r.
Elementy betonowe winny spetnia¢ wymagania techniczne okreslone we wlasciwej Aprobacie
Technicznej dla gatunku 1, a Wykonawca winien zapewni¢ dostawe materialdéw spelniajacych te
wymagania wraz ze $wiadectwami badan i klasyfikacji wydanymi przez Producenta. Krawezniki i
obrzeza nalezy uklada¢ na uprzednio odebranej podbudowie lub fundamencie na warstwie podsypki
cementowo-piaskowej (1:4) o grubosci 3 cm, stanowigcej warstwe wyrownawczg. Elementy nalezy
uktada¢ w projektowanej osi, stosujgc na tukach drogowych prefabrykaty tukowe o odpowiednim
promieniu zagigcia. Zasady wykonania robot ziemnych opisano w ST 01. Do wykonania faw
fundamentowych nalezy stosowa¢ beton zwykly klasy B-15. Elementy betonowe nalezy uktadac
mozliwie $cisle, stosujgc wymagane szczeliny dylatacyjne z elastycznym wypetnieniem, co ok. 25+30
m. Roboty zwigzane z budowa kraweznikow i obrzezy winny by¢ realizowane w okresie od 1 kwietnia
do 30 pazdziernika. Przy wbudowywaniu elementow nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wymagane;j
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niwelety oraz przebiegu osi trasy. Dopuszczalne odchytki na catym odcinku wynosza: = 1 cm dla
niwelety i + 5 cm dla usytuowania osi w rzucie poziomym.

3.2.7 Regulacja urzadzen podziemnych (studzienek wpustow deszczowych i studzienek
rewizyjnych, studzienek teletechnicznych i wodociaggowych)

Poziom urzadzen podziemnych w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig réwny, natomiast
w trawnikach i zielencach gorna krawedz wtazu powinna znajdowac si¢ na wysokosci min. 8 cm
ponad poziomem terenu.
Zakres prac zwigzanych z regulacja wysoko$ciowa studzienek rewizyjnych i wpustowych obejmuje:
e  demontaz wtazow zeliwnych,
e ustalenie rzednej wysokosciowej wlazow/krat studzienki,
e wykonanie wylewki betonowej, podmuréwki badz ustawienie prefabrykowanego pierscienia
dystansowego betonowego,
e montaz wlazéow studni rewizyjnych do poziomu projektowanej nawierzchni, a studni krat
wpustowych do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Zakres prac zwigzanych z regulacja wysokosciowsa studzienek teletechnicznych
e demontaz wlazow studzienek teletechnicznych,
e ustalenie rzednej wysokoSciowe;,
e montaz ram i pokryw ciezkich dla studzienek telekomunikacyjnych na zaprawie cementowej do
projektowanej rzedne;.
Zakres prac zwigzanych z regulacja wysoko$ciowa zaworow i wodociggowych:
e demontaz skrzynek zaworéw,
e ustalenie rzednej wysokosciowej skrzynki,
e regulacja ceglami klinkierowymi lub pier§cieniami betonowymi,
e  obetonowanie lub obrukowanie skrzynki.

3.3 Badania jakoS$ci w czasie budowy

Badania jakos$ci rob6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi wilasciwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materialow i
systemow technologicznych.

3.3.1 Profilowanie i zageszczanie podloza

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne, w zakresie i z
czestotliwo$cia gwarantujagca zachowanie wymagan jakosci. Zageszczenie podioza (Is) nalezy
sprawdzaé co najmniej 2 razy na dziennej dzialce roboczej i co najmniej 1 raz na 600 m?.

Uwaga: W przypadku, gdy przeprowadzenie badania wg metody Proctora jest niemozliwe,
kontrolg zageszczenia oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, gdzie stosunek wtornego do
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2 (minimalna warto$s¢ 100 MPa).

Nierownosci profilowanego 1 zageszczonego podtoza nalezy mierzy¢é tata co 20 m
w kierunku podluznym. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 2 cm. Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4 -metrowej
faty 1 poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystkich punktach glownych tukow
poziomych: na poczatku i koncu kazdej krzywej przejsciowej oraz na poczatku, w Srodku i na koncu
kazdego tuku kotowego. Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa
z tolerancjg +0,5%. Glgbokos¢ koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 100 m w osi jezdni i na jej
krawedziach. Réznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +
1 cm i -2 cm. Szerokos$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km. Szeroko$¢ koryta nie
moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm 1 -5¢cm.
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3.3.2 Podbudowa z tlucznia kamiennego

Sprawdzenie grubosci warstw podbudowy thuczniowej - wykonuje si¢ za pomoca narzedzia
pomiarowego z podziatka milimetrowa. Sprawdzenie rzgdnych wysokosciowych osi i krawedzi
podbudowy wykonuje si¢ za pomocg pomiaru niwelatorem. Niedoktadno$¢ pomiaru nie powinna by¢
wieksza niz 1 mm na jednym stanowisku niwelatora.

Sprawdzenie spadkéw podluznych i poprzecznych - polega na zmierzeniu spadku za pomoca
taty z poziomica.

Sprawdzenie nosnosci:

- oznaczenie modutu odksztatcenia - wg BN -64/8931-02,
- wyznaczenie ugie¢ - wg BN-70/8931 -06,

Pobieranie probek i wykonywanie pomiarow

L e L Licznosé probek lub Metoda pobrania probki lub
p. Wyszczegolnienie wilasciwosci .y L .
pomiaréw wyznaczania miejsca pomiaru
1. |Grubos¢ warstw i konstrukeji jezdni  |Co najmniej 2 pomiary w losowo
r6znych miejscach
2. |Szeroko$¢ warstwy Co najmniej 2 pomiary w losowo
r6znych miejscach
3. |Rzedne wysoko$ciowe osi i krawedzi [Wszystkie punkty wg projektu
jezdni charakterystyczne niwelety co
20m
4. |RO6wnos¢ podtuzna i poprzeczna Wszystkie punkty losowo
charakterystyczne niwelety co
20m
5. |Spadki poprzeczne
a) na odcinkach prostych Co najmniej w 10 miejscach losowo
b) na odcinkach tukowych Co najmniej w 5 miejscach losowo
kazdego tuku
6. |Nosnos¢ - oznaczenie modutu W dwoch przekrojach WgBN-64/8931-02
odksztatcenia
Ewentualnie - wyznaczenie ugigé Co najmniej w 20 punktach wg BN-70/8931 -06

3.3.3 Nawierzchnie
a) Badania grubosci nawierzchni:

Sprawdzanie grubosci nawierzchni nalezy wykona¢ co najmniej w jednym losowo wybranym
miejscu na kazde 10.000 m? odbieranej nawierzchni. Grubo$é warstwy nawierzchni nie moze sig
r6zni¢ od projektowanej wigcej niz + 10 %.

b) Badanie pochylenia nawierzchni:

Sprawdzenie pochylenia nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg niwelatora. Roznice
pomiedzy pochyleniami rzeczywistymi a projektowanymi nie powinny by¢ wicksze niz 0,2%.

c) Badanie rzednych niwelety nawierzchni:
Sprawdzenie rzednych niwelety nawierzchni nalezy wykona¢ za pomocg niwelatora, na

dlugosci nie mniejszej niz 0,1 powierzchni odbieranej nawierzchni. Rzgdne wysokosciowe osi i
krawedzi jezdni nie powinny si¢ r6zni¢ od projektowanych wigcej niz o=+ 1 cm.
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d/ Badanie rownosci nawierzchni:

Sprawdzenie rownosci nawierzchni nalezy wykonywaé¢ za pomoca planografu w sposob
ciggly, a w przypadku jego braku, za zgoda Inspektora Nadzoru, tata 4-metrowa, co najmniej w
dziesigciu losowo wybranych miejscach, na kazde 5.000 m? odebranej nawierzchni. Nierdwnosci
nawierzchni nie powinny przekracza¢ 5 mm.

C) Badanie szczelin dylatacyjnych:

Sprawdzenie rozmieszczenia i wypelnienia szczelin nalezy wykonaé, w co najmniej 2 losowo
wybranych miejscach na kazde 5.000 m* odbieranej powierzchni. Rozmieszczenie szczelin powinno
by¢ zgodne z Projektem.

f) Badanie zageszczenia wykonanej nawierzchni; wykonuje si¢ to poprzez wyciecie probki z
gotowej nawierzchni po jej zageszczeniu i ostygnigciu. Do wycigcia probek powinno si¢ uzywac
mechanicznej wiertnicy, ktéra wycina cylindryczne probki w stanie nienaruszonym. Nalezy pobrac
losowo min. dwie probki przy dziennej dziatce dtugosci 500 m i cztery prébki przy dziatce dtuzsze;.
Wskaznik zageszczenia oblicza si¢ przez porownanie gestosci pozornej probki wycigtej z nawierzchni
do gestosci pozornej $redniej wzorcowej probki zageszczonej wg metody Marshalla i wyraza sie¢ w
procentach. Do oceny zageszczenia przyjmuje si¢ srednig z dwdch probek.

3.3.4 Regulacja uzbrojenia

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
prawidtowos$ci wykonania poszczegolnych czynnosci,

e  0Czyszczeniu studzienek,

e prawidlowos$ci osadzenia wpustow zeliwnych — 0,5 cm ponizej poziomu warstwy $cieralnej,

e badania i pomiary wyregulowanych przykry¢ urzadzen obcych przeprowadza si¢ dla
wykonania deskowania i sprawdzenia osadzenia pokrywy,

e sprawdzenie wykonania deskowania nalezy przeprowadzi¢ dla kazdego regulowanego
urzadzenia, polega ono na sprawdzeniu szczelnosci, wymiarow oraz zgodno$ci z wymogami
wysokosciowymi regulowanej przykrywy,

e sprawdzenie osadzenia pokrywy polega na sprawdzeniu wysoko$ciowym , oraz na sprawdzeniu
stabilnosci (pokrywa nie moze ulega¢ drganiom podczas najezdzania k6t samochodu). Rzedne
przekry¢ powinny by¢ wykonane z doktadnos$cig do £ 5 mm,

e badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa
mineralnego lub betonu,

e sprawdzenie prawidtowos$ci uszczelniania prefabrykowanych,

e badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

e sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek $ciekowych (kratek) i pokryw wilazowych,
studzienek teletechnicznych, skrzynek zasuw wodociggowych,

e sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

3.4 Obmiar robot
3.4.1 Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonanie zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 7 daty pozytywne

wyniki.
3.4.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu — Odbiory Czesciowe

Odbiory Czgsciowe odnosza si¢ do poszczegdlnych etapow robdt przed zakonczeniem budowy
kolejnych odcinkow przewodu. W zwiazku z tym, ich zakres obejmuje:
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e sprawdzenie zgodnoSci wykonanego odcinka z dokumentacja w tym w szczegolnosSci
zastosowanych materiatow;

e sprawdzenie prawidtowosci wykonania robdt ziemnych a w szczegdélnos$ci podioza, obsypki,
zasypki, gtebokosci utozenia przewodu, odeskowania;

e sprawdzenie prawidtowosci montazu odcinka przewodu a w szczegdlnosci zachowania kierunku i
spadku, potaczen, zmian kierunku;

e sprawdzenie prawidtowosci zabezpieczen odcinka przewodu a w szczegdlnosci przy przej$ciach
przez przeszkody, wzmocnienia i bloki oporowe;

e sprawdzenie prawidlowo$ci wykonania studzienek;

e przeprowadzenie proby szczelnos$ci.

3.4.3 Odbidr robot

Przed przekazaniem przewodu lub jego odcinka nalezy dokona¢ odbioru technicznego, ktory polega
na.

e sprawdzeniu protokoléw z odbiorow czgsciowych i stwierdzeniu zrealizowania zawartych w nich
postanowien dotyczacych usunigcia usterek i innych niedomagan, w szczegolnosci sprawdzenia
protokotéw z préb szczelnosci;

e sprawdzenia aktualnosci dokumentacji technicznej, uwzgledniajac wszystkie zmiany i
uzupelnienia;

e sprawdzenia prawidlowego i zgodnego z dokumentacja zamocowania uzbrojenia i studzienek.

Odbior koncowy, podobnie jak odbiory czg¢sciowe powinny by¢ dokonane komisyjnie przy udziale
przedstawicieli wykonawcy, nadzoru inwestycyjnego i uzytkownika i potwierdzone wlasciwymi
protokotami. Jezeli w trakcie odbioru jakie§ wymagania nie zostaty spetnione Iub tez ujawnity si¢
jakie$ usterki nalezy uwzgledni¢ je w protokole podajac jednoczes$nie termin ich usunigcia.

3.4.4 Podstawa platnoSci

Ptatnosci nalezy przyjmowac na podstawie zasad okreslonych w umowie. Jesli umowa nie stanowi
inaczej beda one nastepowac za zakonczone fragmenty robot, potwierdzone przez inspektora nadzoru
protokotem odbioru czg$ciowego; wg stopnia zaawansowania.

3.4.5 Przepisy zwiazane

Ustawa Prawo Budowlane

Ustawa o Drogach Publicznych

Ustawa o Ochronie Srodowiska

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robot. Dz. U. nr 47 poz. 401.

e PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.

e PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

oraz pozostale przepisy prawne, normy i rozporzadzenia obowiagzujace wykonawce, a nie wymienione
powyzej.
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